System zarzadzania jakos$cig Wydanie 11
F-46 FORMULARZ ZAMOWIENIA 268.11.2024
L1 BAFFIN neoSIT Strona/stron 1/1
DANE ZAMOWIENIA DANE ZAMAWIAJACEGO Robo O T1AK O NIE
Data Imieg i nazwisko
N T
umer zamowienia e
Dystrybutor
Telefon
E-mail do FV E-mail
Cena brutto
WYMIARY
DANE DO WYSYtKI A cm T
. . B cm
Imie i nazwisko/nazwa
C cm
D D
Adres €m
E cm
Telefon F cm
G cm ]
Waga kg

SIEDZISKO ORTOPEDYCZNE BAFFIN neoSIT (7 300 zt)

Do wyboru:

O Podnézek

O s

O Podnéiek dzielony

Owm

O

womim | O] Om[ O
A 16-26 20-31 29-40 Stolik O 800 zt
B 42 50 58 Zagtowek O 400 zt
C 15-30 15-30 20-32 Zagtéwek anatomiczny O 400 zt
D 85-105 | 100-115 | 110-135 Raczka do prowadzenia O 450 zt
_ Zapietki krétkie (komplet 2 szt.) O 200 zt
O Niebieski O czerwony O szary Zapietki dtugie (komplet 2 szt.) O 200 zt
O Fioletowy O Czarny Dodatkowe wypetnienie pelot piersiowych O 100 zt
Dodatkowa belka pelot piersiowych BN0336 O 250 zt
Peloty biodrowe Dodatkowe wypetnienie pelot biodrowych O 100 zt
Podtokietniki Tapicerka kompletna O 850 zt
Paski do stop (komplet 4 szt.) Naktadka skracajgca siedzisko AL0045 | 300 zt
Kamizelka Os Owm oL Peloty i pasy odwodzace uda | 550 zt
Kregostup O s  Owm OL Zagtowek niestandardowy O 550 zt
Blokada kregostupa BN0173 O 1TAK O NIE !
Peloty piersiowe Os|  Owm oL Lewa strona [] [0 Prawa strona
(wysokos¢ x gtebokosc) 10x9 cm| 11x13 cm | 14x15 cm
Pasy stabilizujace miednice Os Owm oL :
Regulacja wysokosci platform O s| O m OlL
Regulacja kata platform O standardowa | O duza
4cm 9cm
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